Ozgecmis

Ankara, Turkiye
* Dogum Tarihi ve Yeri: 07 April 1992, Ankara, Tiirkiye
= E-posta: fnsen@thk.edu.tr *Cinsiyet: F

EDUCATION

Doktora (2019-Devam), Makine Miihendisligi Boliimii, Hacettepe Universitesi, Ankara, Tiirkiye
Danisman: Dr.Ogr.Uyesi. Selcuk HHIMMETOGLU

Calisma Alanlari: Arag¢ Giivenligi,Yaralanma Onleme, Kadm Insan Modelleme, Carpisma
Simiilasyonu, Yolcu Koltugu, Tasarim1

Yiksek Lisans 2019, Mekatronik Miihendisligi Boliimii, Cankaya Universitesi, Ankara, Tiirkiye

Danmigman: Dr.Ogr.Uyesi. Ulas BELDEK

Calisma Alanlari: Control Teorileri, Genetik Algoritma Optimizasyonu,

Tez Basligi: Design and Implementation of Control Algorithms for Stabilization of Rotary
Inverted Pendulum

GPA: 3.71/4.00

Lisans 2015, Makine Miihendisligi Boliimii, Atilim Universitesi, Ankara, Tiirkiye

GPA: 3.74/4.00 (Birincilikle)

iS TECRUBELERI

Turk Hava Kurumu Universitesi, Ankara, Turkiye

Aragtirma Gorevlisi, Makine Mithendisligi Bolimii (Eyliil 2020-)

Aragtirma Gorevlisi, Mekatronik Miihendisligi Bolimii (Ocak 2020 — Eylul 2020)
Cankaya Universitesi, Ankara, Turkiye

Arastirma Gorevlisi, Mekatronik Miihendisligi Bolimii (Aralik 2017 — Eylil 2019)
Novumek Miuhendislik, Ankara, Turkiye

Makine Muhendisi, Ar-Ge Bolumu (Eylul 2015- Eylul 2016)

Atihm Universitesi, Ankara, Tiirkiye

Ogrenci Asistanligi,Makine Miihendisligi Boliimii, (2014-2015)



ODULLER

Makine Miihendisligi Boliim Birinciligi, Atilim Universitesi, 2015
Yiiksek Seref Ogrenci Odulii, Makine Miihendisleri Odasi, 2015
“IIk 50 Ogrenci”, Atilim Universitesi, 2014

“Gelecek Vaadeden Bitirme Projesi “, Atilim Universitesi, 2014

DiL

Tirkce (Ana Dil), ingilizce (ileri), Almanca(Orta)
KONFERANS ve YAYINLAR

Female Modelling and Protection in Road-Traffic Accidents

Proceedings of 26" International Scientific Conference. Transport Means 2022. 5-7 Ekim 2022
(Konusmaci)

State Feedback's Gains Limitations with Routh Hurwitz Criteria for Controlling Rotary Inverted
Pendulum Ikinci Uluslararas1 Miihendislik ve Doga Bilimleri Calismalar1 Konferans1 5 Mayis
(Konusmacr)

Genetic Algorithm Based Stabilization of Rotary Inverted Pendulum by State Feedback On Basim
https://doi.org/10.21203/rs.3.rs-2373423/v1

“Design of Active Disturbance Rejection Based Controller for a Mobile Assembly Positioner “17.
Uluslararas1 Makine Tasarim ve Imalat Konferans1 (UMTIK-2016), Bursa, Turkiye, 2016

17. Uluslararas1 Makine Tasarim ve Imalat Konferans1 (UMTIK-2016), Bursa, Turkiye,
2016(Konusmact)

Istanbul Inovasyon Haftas1 Tiirkiye, 2014 (Bitirme Projesi Sunumu)

PROJELER

“Mobil Montaj Tezgahinin Tasarlanmas1’’, FNSS - TUBITAK

Bitirme Projesi, “Ultra Hafif Elektrikli Bisiklet™


https://www.linkedin.com/redir/redirect?url=https%3A%2F%2Ftransportmeans%2Ektu%2Eedu%2F%23%3A%7E%3Atext%3DAbout%2520Transport%2520Means%2Cpractical%2520problems%2520of%2520transport%2520engineering%2E&urlhash=pGE8&trk=public_profile-settings_publication-title
https://doi.org/10.21203/rs.3.rs-2373423/v1

